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Mise en situation



Spécialise en robotique, on fait appel à vous pour localiser un colis suspect.

Arriver sur les lieux, les policiers vous demandent de leur fournir un plan de l’itinéraire de votre robot afin de ne pas nuire aux indices présents sur la scène du crime. Vous avez deux heures pour produire votre plan, programmer votre robot et ainsi atteindre le colis.

(
Le trajet, du point de départ au colis doit se faire en moins de 60 secondes.
(
Le plan fournit à la police doit contenir :
· Les distances parcourues et celles-ci doivent être spécifiées en au moins 3 unités conventionnelles différentes ;

· Vos angles de rotation en degré doivent également être indiqués sur le plan tout en précisant s’il s’agit d’angles aigus, obtus ou droits.
(
Votre programmation
(
Nom des spécialistes en robotique :
(
Voici la scène de crime et l’emplacement du colis. À vous de faire le plan du trajet de votre robot. N’oublier pas d’indiquer vos distances et vos angles. (1 carré = 30 cm)

(
Inscrire votre programmation et le mouvement souhaité.

	Étapes de programmation
	Programmation
	Mouvement

	___  de ___
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(
Temps requis pour effectuer votre parcours :









Nom de l’élève














